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Das Graduiertenkolleg

Das DFG-Graduiertenkolleg 1194 deckt ein weites
Spektrum an Forschungsschwerpunkten im Bereich der
selbstorganisierenden Sensor-Aktor-Netzwerke ab. Die
bestehende Erfahrung verschiedener Forschungs-
gruppen der Fakultaten fir 'Informatik' sowie
'Elektrotechnik und Informationstechnik' bietet drei
Generationen von jeweils elf Stipendiaten tber einen
Zeitraum von neun Jahren ideale Rahmenbedingungen
zur Promotion. Dazu zahlt insbesondere die Betreuung
eines Kollegiaten durch jeweils zwei Professoren.

Das Hauptaugenmerk des Graduiertenkollegs liegt auf
der stark vernetzten Arbeitsweise unter den Kollegiaten
und der engen Zusammenarbeit mit einer Vielzahl
bereits laufender Projekte. Der so geférderte Wissens-
austausch gestattet die gemeinsame Identifizierung und
Bearbeitung von Schnittstellen zwischen den bisher
isoliert betrachteten Forschungsschwerpunkten.
Zusatzlich zur wissenschaftlichen Arbeit ist der Besuch
von Vorlesungen und Seminaren vorgesehen. Zur
Vertiefung der Ergebnisse und zum internationalen
Austausch werden Forschungsaufenthalte im Ausland
durchgefiihrt sowie Workshops und Summer Schools
besucht und ausgerichtet.
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Sensor:Aktor-Netzwerke,

Netzwerke aus einer groRen Anzahl miniaturisierter
Sensor-Aktor-Knoten bieten vollig neue Mdglichkeiten,
die Umwelt zu beobachten. Statt des passiven Blicks
erlauben sie eine Durchdringung verschiedenster
Ph&nomene — mit einer durch die Knotendichte
wahlbaren Auflésung. Die integrierten Aktoren
ermdglichen zudem die gezielte Beeinflussung der Sicht
und die Interaktion mit der Umgebung.

Die Entwicklung von Sensor-Aktor-Netzwerken macht
neue Designprinzipien im Hardwareentwurf, der
Kommunikation und der Informationsverarbeitung
notwendig.

Aus den komplexen Randbedingungen solcher
Netzwerke (Unzuverlassigkeiten, verteilte Verarbeitung,
begrenztes Energiebudget) und weiteren Anforderungen
(Selbstorganisation, Privatheit, Rekonfigurierbarkeit)
ergeben sich wichtige Fragestellungen, die im Rahmen
des Graduiertenkollegs bearbeitet werden.
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